موتور سری
1- نام ست یا مجموعه ماشین هایی که با آن کار می کنید را بنویسید؟    مجموعه ست DC
2- مقادیر ولتاژ، جریان و دور نامی موتور را تعیین کنید؟   موتور سری
UM= 220 (v)                    IM= 11.5 (A)                  N= 1500 (r.p.m)              P = 2 (KW)
3- نام و مشخصات نامی مولد کوپل شده را بنویسید؟  مولد تحریک مستقل
UG= 220 (v)                     IG= 55 (A)                     N=1500 (r.p.m)                P = 1(KW)
[image: C:\Users\MAHAN\Desktop\_20120425_17131801.jpg][image: C:\Users\MAHAN\Desktop\17324707.jpg]4- مدار موتور سری را ببندید و مدار مولد هم محور با آن را به صورت تحریک مستقل متصل نموده به تایید مربی آزمایشگاه برسانید، مقاومت های آرمیجر و سیم پیچی سری را یادداشت نمایید.





Ra= 2.2 Ω                 Rs = 0.4 Ω
5- چون در موتور سری گشتاور متناسب با مجذور جریان آرمیچر Te α Ia2  و منحنی تغییرات N=F(Ia) دارای شیب زیادی است لذا بی بار شدن  موتور سری خطرناک است لذا باید مواظب بود که بار موتور هیچگاه قطع نشود یا موتور بی بار نچرخد به همین منظور است ک اولا مدار مولد هم محود ب آن را تحریک مستقل می بندیم ثانیا با دقت مدار آن را بررسی می کنیم تا موتور حتما در شروع راه اندازی زیر بار باشد (تحریک مولد و کلید بار ها متصل باشند.)
6- موتور را حتماً با نظارت مربی راه اندازی کنید.
آزمایش بارداری موتور سری
1- در حالیکه ولتاژ ورودی ثابت است موتور را به جریان نامی برسانید و در جدول زیر مقادیر ولتاژ و جریان آمیچر و دور را یادداشت نمایید. با کم کردن بار ها در جریان و دور تغییراتی حاصل می شود. آن ها را یادداشت نمایید. کاهش بار تا جایی مجاز است که دور مولد از 2000 دور تجاوز نکند.
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2- نتایج را به تایید مربی رسانده و موتور را تحت نظارت مربی آزمایشگاه خاموش کنید.

محاسبات و رسم منحنی ها
[image: C:\Users\MAHAN\Desktop\موتور سری2.jpg]1- مقدار گشتاور الکترومغناطیسی در هر نقطه کار از فرمول زیر بدست آمده و در جدول بالا ثبت شده است. (افت ولتاژ دوسر جاروبک 2ولت می باشد : Ub = 2 (V) )
Te =   U Ia - (Ra + Rs) Ia2 - Ub Ib
2π N / 60
2- هنگام خاموش کردن موتور دقت شود که ابتدا موتور از شبکه برق جدا گردد و سپس بار و جریان تحریک مولد قطع شود. 
3- مشخصه الکترومکانیکی موتور N = F(Ia)   را روی کاغذ میلی متری و با مقیاس مناسب در محور های مختصات افقی و قائم رسم کنیدبه طوریکه محور جریان ها، افقی و محور دور ها قائم باشد.



4- مشخصه الکترومغناطیسی Te = F(Ia) را روی همان محور های مختصات قبلی رسم کنید.

5- مشخصه گشتاور دور Te = F(N) را روی کاغذ میلی متری با مقیاس مناسی رسم کنید. 
6- تلفات مسی ماشین در نقطه کار نامی (Un , In) را محاسبه کنید.

پرسش ها
1- ویژگی های موتور سری را با موتور شنت مقایسه نموده ومزایا و معایب و کاربرد های هر یک را مشخص نمایید.  
در موتور سری سیم پیچ تحریک با سیم پیچ آرمیچر به صورت سری قرار می گیرد اما در موتور شنت سیم پیچ تحریک به صورت موازی با آرمیچر است. موتور سری نباید بدون بار راه اندازی شود زیرا به علت سری بودن تحریک با آرمیچر جریان آن افزایش یافته و باعث افزایش شدید دور می شود که این خود برای موتور بسیار خطرناک است. ولی در موتور شنت این گونه نیست و می تواند بدون بار به کار خود ادامه دهد.
در موتور سری با افزایش دور گشتاور آن با شیب زیادی کاهش می یابد، در حالی که در موتور شنت تغییرات گشتاور کمتر و ملایم تر است. در نتیجه گشتاور راه اندازی موتور شنت زیاد است.
از موتور سری در وسایل حمل و نقل و بالابر های برقی استفاده می شود. 

2- کنترل دور موتور سری از از چه راه هایی ممکن  است.
در موتور سری که مدار مستقلی برای سیم پیچی تحریک وجود ندارد، برای تغییر فوران (فوران با دور رابطه عکس دارد) یک مقاومت متغییر نسبتاً پرقدرت با سیم پیچی تحریک موازی می کنند.
3- در صورت قطع جریان تحریک موتور سری If = Ia = Is چه اتفاقی می افتد؟
به دلیل سری بودن، جریان آرمیچر نیز قطع می شود و موتور از حرکت می ایستد.
4- آیا برای موتور سری، جریان نامی و دور نامی تعریف می شود؟ چرا؟
خیر؛ زیرا 
5- موتور اونیورسال را تعریف کرده و کاربرد های آن را نام ببرید.
موتور اونیورسال موتوری می باشد که ممکن است با جریان مستقیم و یا با جریان متناوب تغذیه شود و سرعت و خروجی یکسان داشته باشد. ساختمان این موتور ها مانند موتور های سری DC می باشد. مشخصه های آن هم در جریان متناوب و هم در جریان مستقیم مانند موتر سری می باشد. موتور های اونیورسال در تمیزکنندها و پاک کننده های خلائی (جاروبرقی) که سرعت موتور با سرعت بار یکسان است و در جایی که سرعت موتور به وسیله چرخ نده ها تقلیل داده می شود مانند مخلوط کننده های مایعات و غذا، مته ها (دریل ها)، وسایل برقی خانگی نظیر آسیاب، مخلوط کن، چرخ گوشتريال چرخ خیاطی و غیره مورد استفاده قرار می گیرد.
6- با توجه به نتایج آزمایش چه نوع بار هایی مناسب وصل به موتور سری هستند؟ نول اتصال موتور سری به بار مکانیکی از چه نوع مناسب تر است؟ (اتصال مستقیم، اتصال گیربکس، اتصال با تسمه و... )
موتور سری برای بار های با گشتاور راه اندازی زیاد مناسب است. بار های با گشتاور راه اندازی زیاد مانند وسایل حمل و نقل، بالابر های برقی و...
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