به نام خدا
مقدمه:
کنترل دور موتور جریان مستقیم:
یکی از مزایای موتور جریان مستقیم امکان کنترل دور انها در محدوده ی معمولا وسیع و با دقت است و در اینجا روش های کنترل دور موتور را بیان میکنیم.
اگر رابطه ی اساسی ولتاژ را بر حسب دور بنویسیم:         

کنترل دور از طریق :کنترل فوران ، کنترل ولتاژ ارمیچر، کنترل مقاومت مدار رتور.
روش های اول و دوم عملا رایج بوده اما روش سوم کاربرد چندانی ندارد.
کنترل دور از طریق تغییر مقدار فوران:
مقدار فوران با تعداد دور رابطه ی عکس دارد یعنی با افزایش فوران تعداد دور کاهش می یابد و با کاهش فوران تعداد دور افزایش می یابد.
در موتور های تحریک مستقل ، شنت و کمپوند تغییر فوران توسط مقاومت متغیر مدار تحریک به سادگی امکان پذیر است و با توجه به کوچک بودن جریان تحریک نسبت به جریان ارمیچر ، مقاومت متغیر مدار تحریک نسبتا کوچک و ظریف است و کنترل دور ساده و با دقت بالاست.
اما در موتور سری که مدار مستقلی برای سیم پیچی تحریک وجود ندارد و نیز در رابطه با سیم پیچ سری موتور کمپوند برای تغییر فوران عملا یک مقاومت متغیر نسبتا پر قدرت با سیم پیچ تحریک ،موازی می شود.
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کنترل سرعت موتور جریان مستقیم از طریق کنترل ولتاژ ارمیچر:
سرعت این نوع موتورها با ولتاژ دو سر ان رابطه ی مستقیم دارد و روش پر کاربرد این نوع روش وارد لئونارد است . 
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تنظیم دورموتور شنت جریان مستقیم:
برای تنظیم دور در عمل دو متغیر را به راحتی میتوان تغییر داد.
ابتدا نسبت تغییرات دور به جریان بار به شرط ثابت بودن ولتاژ ترمینال.
نسبت تغییرات دور به ولتاژ ترمینال به شرط ثابت بودن جریان ارمیچر
مدار موتور شنت به شکل زیر است:
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